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Resumo: Pretende-se neste trabalho apresentar a modelagem e uma sistematica simplificada
de projeto otimizado de reguladores para acionamento controlado de médquinas elétricas
utilizando-se de microcontroladores (familia PIC) usando légica nebulosa (fuzzy).

Como exemplificagdo serd apresentada a otimizagdo do acionamento controlado da maquina
de corrente continua. O método de ajuste dos parametros dos reguladores e filtros a serem
empregados, utiliza o critério da otimizacdo simétrica. Resultados de simulagdo sdo
apresentados neste artigo, juntamente com uma comprovagdo experimental, para
comprovagdo da eficiéncia do método de ajuste dos reguladores no desempenho dinadmico do

sistema de acionamento controlado
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